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18 Apéndice I: Configuracién del control

18.1 Vision general

La configuracion del control &ﬂ se encuentra como objeto en la pestana
Recursos en el Object Organizer.

Nota: La configuracién del control sélo debe utilizarse si se ha
instalado IndraLogic como versién auténoma ("Stand-Alone").
No obstante, en combinacién con IndraWorks se utiliza la
configuraciéon de E/S de IndraWorks. Los datos de
configuracién editados en IndraWorks se adoptan
automaticamente en la configuracién del control IndraLogic. A
este respecto, consulte la documentacién o la ayuda online
de IndraWorks.

La configuracién del control ofrece un editor de configuracién mediante el
cual se puede describir el hardware de destino en el que se ejecutara el
proyecto abierto. Para la creacidn de programas es especialmente
importante el numero y la posicién de entradas y salidas. A partir de esta
descripcidn, IndraLogic comprueba si las direcciones IEC utilizadas en el
programa existen realmente en el hardware.

La base para trabajar en el editor de configuracion es/son los archivos de
configuracion (*.cfg, ver abajo "Nota sobre la compatibilidad") y los
archivos de dispositivo (p. €j. *.gsd, *.eds), los cuales estan guardados en
el directorio definido mediante el archivo de destino (ver ajustes del
sistema de destino) o en las opciones de proyecto, y que se leen al iniciar
la ejecucién del proyecto. A estos directorios se pueden afiadir archivos
en cualquier momento.

El archivo de configuracion *.cfg describe una configuraciéon basica
que posteriormente se muestra automaticamente al abrir el editor, y
especifica qué posibilidades de parametrizacién estan todavia disponibles
en el editor.

Nota: iSi se modifica el archivo de configuracidn, se debe crear de
nuevo en IndraLogic la configuracion basada en dicho archivo!

Nota: Acerca de la compatibilidad, tenga en cuenta lo siguiente: En
CoDeSys V2.2 se introdujo un nuevo formato de
configuraciéon del control, los archivos de configuracion
béasicos llevan la extensién *.cfg. En cambio, el configurador
de control utilizado en la programacion de proyectos mas
antiguos se basaba en archivos de configuracion identificables
por la extensién *.con. En el archivo de destino se puede
establecer que se seguira usando el configurador "antiguo",
aunque se abra un proyecto antiguo en CoDeSys a partir de
V2.2 o en IndraLogic. De este modo se evita la necesidad de
crear de nuevo los archivos de configuracion, y se pueden
utilizar los archivos *con inalterados. Si falta esta
especificacion en el archivo de destino, se puede convertir al
nuevo formato la configuracién del control antigua guardada
en el proyecto, si para ello se pone a disposicidon un archivo
*.cfg apropiado. Véase a este respecto "Extras" "Convertir".
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El configurador de control IndraLogic permite la conexion de mddulos E/S
sencillos, asi como de médulos Profibus y DeviceNet.

Si el sistema de destino permite su uso, existe la posibilidad de utilizar
directamente para la configuracion informacién sobre la estructura del
hardware de control existente (Scan) y de visualizar en IndralLogic
mensajes de diagndstico y de estado procedentes del control.

Tras la adaptacién final de la configuracion en el editor por parte del
usuario, durante la descarga del proyecto se transfiere al control una
reproduccién del proyecto binaria.

18.2 Trabajar en el configurador de control Indral.ogic
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Fig. 18-1: Configuracion del control con mdédulos Profibus y didlogo de los

ajustes generales

La configuracion se muestra en el editor en estructura de arbol y puede
editarse mediante érdenes de menu y didlogos. Existen elementos que
sirven como entradas o como salidas o elementos de administracion que
a su vez tienen subelementos (p. ej. un bus CAN, un PROFIBUS o una
tarjeta de entrada digital con 8 entradas).

Las entradas y salidas aparecen en el editor con la direccion IEC
mediante la cual se puede acceder a ellas. Para la identificacion,
normalmente se puede asignar para cada entrada y salida un nombre
simbdlico que posteriormente aparece delante de la direccién IEC.

Si se abren proyectos que contienen una configuracion del control creada
con una version antigua de IndralLogic, es posible convertirla al nuevo
formato de la "Configuracion de control estandarizada".

El editor de configuracion consta de dos mitades de ventana: A la
izquierda se muestra el "arbol de configuraciéon". Su estructura y
contenido obedecen en primer lugar a las definiciones del archivo de
configuracién (configuracion estandar), pero mas adelante pueden ser
modificados por la configuracion posterior realizada por el usuario en el
proyecto. A la derecha se muestran en una o varias pestafas los
didlogos de configuracion apropiados para el elemento seleccionado
del arbol de configuracion.

La visualizacién del didlogo de configuracidon esta activada por defecto,
pero se puede desactivar mediante la orden "Extras" "Propiedades”.

En el encabezado del arbol de configuracion se halla el denominado
mddulo raiz, con una denominacién que se asigné en el archivo de
configuracion. Debajo se disponen, insertados jerarquicamente, los

demas elementos de la configuracién: mddulos de diversos tipos (CAN,
PROFIBUS, E/S), canales o canales de bits.
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Seleccion de elementos

Para seleccionar elementos , haga clic sobre el elemento en cuestion o
sitde el rectdngulo punteado sobre el elemento deseado con las teclas de
flecha.

Los elementos que empiezan por un signo "'mas" son elementos de
organizacién y contienen subelementos. Para desplegarlo, seleccione el
elemento y haga doble clic sobre este signo "mas" o pulse la tecla
<Intro>. Del mismo modo se pliegan los elementos desplegados (signo
"menos" delante del elemento).

Insercion de elementos, "Insertar" "Insertar elemento"”,
"Adjuntar subelemento"

Dependiendo de las especificaciones del(los) archivo(s) de configuracion
y los archivos de dispositivo disponibles al abrir el proyecto, determinados
elementos de la configuracion del control ya existen en el arbol de
configuracién. Si estd seleccionado uno de estos elementos existentes,
se pueden insertar elementos adicionales dependiendo también de las
definiciones en el archivo de configuracion y de la presencia de los
archivos de dispositivo necesarios. Para ello estan disponibles diversas
ordenes:

e Menu ‘Insertar" "Insertar elemento": es posible seleccionar un
elemento e insertarlo delante del elemento marcado.

e Menu "Insertar" "Adjuntar subelemento": es posible seleccionar un
elemento y adjuntarlo como ultimo subelemento al elemento marcado.

Las ordenes mas importantes se encuentran en el menu contextual
(botdn derecho del raton).

Nota: Si el sistema de destino lo permite, durante la insercion de
modulos se puede utilizar un "Scan” del hardware actual.

Reemplazar/conmutar elementos, "Extras" "Reemplazar
elemento"

Si la definicién en el archivo de configuracion lo permite, puede sustituir
por otro un elemento seleccionado en el arbol de configuracion. Esto
afecta también a la conmutacion de canales, los cuales estan
configurados de tal forma que pueden utilizarse como entrada o como
salida. Utilice la orden "Extras" "Reemplazar elemento".

Asignacion de nombres simbdlicos

Los nombres simbdlicos para moédulos y canales pueden haber sido
asignados ya en el archivo de configuracion. En ese caso aparecen en el
arbol de configuracion delante del "AT" de la indicacion de la direccién
IECdel elemento en cuestién. En el archivo de configuracion también esta
especificado si se puede editar un nombre simbdlico en el editor de
configuracion o si no se podra asignar hasta llegar al editor. Para asignar
un nombre simbolico, si esta seleccionado un elemento se puede abrir un
campo de entrada mediante un clic con el ratdn sobre el "AT" de la
indicacion de la direccion IEC. Del mismo modo,

tras hacer clic sobre un nombre simbdlico existente se puede editar dicho
nombre.

iTenga en cuenta que la asignacion de un nombre simbodlico equivale a
una declaracién de variable vélida para el proyecto!
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Anadir archivo de configuracion

Mediante esta orden del menu "Extras" se puede afadir un archivo
adicional a los archivos de configuracion. En este contexto, se consideran
archivos de configuraciéon todos los archivos que contengan los
directorios para "archivos de configuracion" definidos en las opciones de
proyecto.

Se abre el didlogo Seleccionar archivo de configuracién, donde se
puede situar un filtro para archivos CAN (*.eds,*. dcf), Profibus (gsd*.”),
de configuracién (*.cfg) o para todos los archivos (*.*). Después de
seleccionar el archivo deseado se comprueba si el archivo ya existe en
uno de los directorios definidos para archivos de configuracion. En este
caso se muestra el mensaje correspondiente y no se puede afadir el
archivo. Si se selecciona un archivo cfg, normalmente se muestra una
indicacién de lo que se deben tener en cuenta en este caso.

Si se puede anadir el archivo, aparece el didlogo Seleccionar directorio
de configuracién, donde se pueden seleccionar los directorios definidos
para el proyecto. Especifique el directorio en el que se debera copiar el
archivo. Después de confirmar la seleccion, el archivo esta
inmediatamente disponible en la configuracién del control.

Nuevo calculo de las direcciones de médulo, "Extras"
“Calcular direcciones"

Si en los ajustes generales de la configuracion del control estd activada la
opcién "Calcular direcciones”, mediante la orden "Extras" "Calcular

direcciones" se puede efectuar un nuevo célculo de direcciones que
abarca todos los elementos a partir del médulo seleccionado.

Volver a la configuracion estandar, "Extras"
"Configuracion estandar"

Mediante la orden "Extras" "Configuracién estandar" , tras las
modificaciones en el editor de configuracidn se puede restablecer la

configuracion del control original, que esta guardada en el proyecto sobre
la base del archivo de configuracién *.cfg.

Nota: En el archivo de configuraciéon puede estar establecido
mediante una entrada, que se restablecera la configuracion
estandar siempre al abrir un proyecto. jCon ello se pierden
todos los ajustes realizados en el editor de configuracion!

Conversion de configuraciones del control antiguas,
"Extras" "Convertir"

Esta orden esta disponible en el menu 'Extras' si abre un proyecto para el
cual en una versidn mas antigua que CoDeSys V2.2 se haya creado una
configuracién de control y si en el archivo de destino no se ha
especificado que se deba seguir utilizando el configurador utilizado en
aquella ocasion. Si estan disponibles todos los archivos de configuracién
necesarios (Atencion: jla informacion del archivo *.con debe estar
contenida ahora en un archivo de configuracion *.cfg!), mediante
"Convertir" se puede convertir esta configuracion al formato actual de la
configuracion del control estandarizada. Para ello se le mostrard un
didlogo con la pregunta ";Desea convertir la configuracién del control al
nuevo formato? Atencion: no es posible deshacer la conversion.", que
puede cerrar con Si o No. Si contesta "Si", el editor de configuracién del
control se cierra y al volverse abrir muestra el nuevo formato.
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Nota: jDespués de la conversidon ya no se puede restablecer la

antigua configuracion!

Exportacion/importacion de médulos

Si un mddulo esta definido como "exportable" en el archivo de
configuracion (*.cfg), estan disponibles en el menu contextual las drdenes
"Exportar médulo” e "Importar médulo" si el médulo esta seleccionado en
el arbol de configuracion.

Si se selecciona la orden "Exportar modulo", se abre el didlogo
"Seleccionar archivo de exportacion". Aqui se puede especificar un
archivo en el que se guardara el médulo con todos los submddulos y su
configuracion en formato XML. Este archivo puede importarse de nuevo a
otra configuracion mediante la orden "Importar moédulo", si esta
seleccionado alli un mdédulo definido consecuentemente.

De este modo se puede transferir de forma sencilla el arbol de
configuracién de un unico médulo a otra configuracion del control.

18.3 Ajustes generales en la configuracion del control

Seleccione en el arbol de configuracion la entrada "Configuracion del
control" (se corresponde con el méodulo "root"). Accedera al didlogo
Ajustes.

Calcular direcciones: Cada nuevo moddulo afadido recibe
automaticamente una direcciéon que se deriva del moédulo previamente
insertado mas su tamafo. Si se elimina un médulo de la configuracién, se
adaptan automaticamente las direcciones de los mdédulos subsiguientes.
Mediante la orden "Extras" "Calcular direcciones" se determinan de
nuevo las direcciones a partir del nodo actualmente seleccionado
(mddulo).

Comprobar solapamientos de direcciones: Durante la traduccion del
proyecto se comprueban y comunican los solapamientos de direcciones.

Guardar archivos de configuracién en el proyecto: Se guarda en el
proyecto la informacion del(los) archivo(s) de configuracion *.cfg y de los
archivos de dispositivo sobre los que se basa la configuracion del control
actual.

De este modo (jsi no se ha definido mediante el archivo de configuracion
que se debe restablecer siempre la configuracion estandar!), se
conserva la configuracién creada aunque al abrir el proyecto no se
encuentren archivos de configuracion. jSi no esta activada la opcién, en
este caso se pierde toda la configuracién especifica del proyecto!
Mediante el guardado de la informacién de configuracion en el proyecto,
ésta se conserva incluso en caso de cambio del sistema de destino . De
todos modos, recuerde que también se tendran en cuenta los archivos de
configuracién que pueda traer consigo el sistema de destino.
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Fig. 18-2: Dialogo para los ajustes generales de la configuracion del control
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El modo global de la asignacion de direcciones (direcciones planas /
direcciones segun ID) dentro de la configuracién del control esta
predefinido en el archivo de configuracién.

18.4 Dialogo de parametros especifico de la aplicacion

Mediante una DLL especifica de la aplicacién, es decir, un didlogo
individual, se pueden ampliar las posibilidades de parametrizacién en el
configurador. Esta DLL "Hook" se guarda en el mismo directorio que el
archivo de configuraciéon y se inserta en éste mediante una entrada
durante la descripcién de la clase de modulo o de canal. Para el médulo
en cuestion o los canales correspondientes se obtiene entonces, en lugar
del didlogo estandar "Parametros de mdédulo”, el didlogo definido en la
DLL.

Basisparametsy  Eustor Parameters |

‘ Ciustam Dialag J
Panivarsiomn: lD
LibBir: | ndralagicSib
Objectd |1

SectionNarme [Wodule CPLH
PrmCount |3

Befinierte Parameter I
1. 10000, Parameter RateType, #Rate, 10

2.10000, Parameter RateT yoe. Yrate, 10

3.10001, Parameter.BoolT ppe, EnableDiags, Ves

4, 10007, Parameter Name T ype, Namen, HugaT ype

B 107659, Patameter FileType, DumpFils, D ndralogieh ProjektesDurmp, bin

B, 1343, Parameter MameSting, I0Sting, abe def

7. 1347, Paramatar FealT ype, Aealvalie, 1,676

8.1348, Pararmeter Bool, Boolvalue, TRUE

9. 138740, Parameter IntTypeHesx, Test, 1684

Param? [Walue]: I'I 0

Fig. 18-3: Ejemplo de un didlogo de parametros especifico de la aplicacion
(Custom Parameters)

18.5 Configuracion de un médulo E/S
Parametros basicos de un modulo E/S

Si se ha seleccionado un médulo E/S en el arbol de configuracion,
aparece el didlogo "Parametros basicos" con las siguientes entradas:

ID del modulo: La ID del médulo es un nimero identificador univoco del
modulo en todo el entorno de configuracién. Se toma del archivo de
configuracion y no es editable.

Numero de nodo: El nimero de nodo resulta de una entrada en el
archivo de configuraciéon o, si no existe alli ninguna entrada, de la
posicion en el arbol de configuracion.

Direccion de entrada, direccion de salida, direccion de diagnodstico:
Direcciones para la entrada y salida, asi como para guardar datos de
diagnéstico.
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Estas direcciones se refieren al mddulo. Depende de los ajustes
generales y de las definiciones en el archivo de configuracion qué
direcciones ya estan predefinidas, qué modo de direccion se utiliza en la
configuracion y si todavia se puede editar en esta posicion.

Basjzparameatel ]

Modutld 5
FKnatenmnurmmer; ]D
Eingabeadiesse: iZIEIEI
o Adreszen nicht
#Auzgabeadresse; io‘E!EEI I it et
Dizgnoseadiesse. W

todulbeschreibung laden: v

Fig. 18-4 : Dialogo de parametros basicos para un médulo E/S

Cargar descripcion del médulo: Esta opcion sélo esta disponible si asi
se ha definido en el archivo de configuracion También el ajuste
predeterminado puede ser predefinido mediante el archivo cfg. Si la
opcion esta desactivada, no se tiene en cuenta la descripcién del médulo
durante la descarga del proyecto ni durante la carga E/S.

No adaptar automaticamente las direcciones: Esta opcion sélo esta
disponible si asi se ha definido en el archivo de configuracion Si esta
activada, se omitira el médulo durante el calculo automatico de las
direcciones. (Ajuste estandar: la opcion esta desactivada.)

Detalles sobre el diagndstico en la configuracién del control:

En el campo Direccion de diagndstico se debe especificar una
direccion de marcador sobre la cual se escribe entonces
automaticamente la informacidn de diagnéstico. En mddulos E/S
normales, la forma en que se manipula la direccién de diagndstico
depende de la configuracion especifica del hardware. Para sistemas de
bus CAN y PROFIBUS DP se aplica lo siguiente en cuanto a la direccién
de diagndstico: Se debe especificar una direccién de marcador a partir de
la cual se debe guardar la informacién de diagndstico. Esta informacion
se crea en la estructura GetBusState , la cual esta contenida en una
biblioteca especifica del fabricante:

una vez que una tarea IEC ha enviado sus datos de proceso a los
maédulos E/S o los ha leido de los mddulos, se conmina ciclicamente a
todos los mddulos a llenar la estructura de diagndstico GetBusState.

Si un participante disponible en el bus comunica un error, se puede leer
su informacion de diagndstico especifica mediante el componente
DiagGetState (también definida en la biblioteca arriba mencionada). Sin
embargo, esta opcion solo esta activa si el busmaster también se ha
configurado en IndraLogic.

A continuacidon se muestra una tabla de los parametros de entrada y
salida para el bloque de funcién DiagGetState, que se llama para leer la
informacidén de diagndstico para un participante del bus concreto:
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ENABLE: BOOL; En caso de flanco ascendente se inicia el
procesamiento del componente

DRIVERNAME:POINTER Nombre del controlador (direccién del nombre) al
TO STRING; que debe ir la orden de diagndstico. Si aqui se
introduce 0, la orden de diagndstico se
transmitira a todos los controladores existentes.

DEVICENUMBER:INT; Identificacion del bus que es gestionado por este
modulo (controlador). Por ejemplo, el controlador
de tarjetas Hilsche puede gestionar hasta 5
tarjetas (buses). El indice esta basado en 0.

BUSMEMBERID:DWORD; | Identificacion del participante en el bus univoca
especifica del bus o del médulo. (p. ej. NodelD
en caso de una tarjeta CANopen, direccién de
estacion del participante en caso de tarjeta PB-
DP)

Fig. 18-5: Las variables de entrada de DiagGetState

READY: BOOL,; TRUE: ha concluido el procesamiento de la
orden de diagndstico
STATE:INT,; Si READY = TRUE, en ese caso STATE

proporciona informacién sobre el estado actual
del componente mediante uno de los siguientes
valores. Se asignan a constantes globales:

-1: parametro de entrada invalido
(NDSTATE_INVALID_INPUTPARAM:INT;)

0: el componente no funciona
(NDSTATE_NOTENABLED:INT;)

1: el componente esta llamando la informacién
de diagnostico
(NDSTATE_GETDIAG_INFO:INT;)

2: ahora esta disponible la informacion de
diagndstico
(NDSTATE_DIAGINFO_AVAILABLE:INT;)

3: no hay informacién de diagndstico disponible
(NDSTATE_DIAGINFO_AVAILABLE:INT;)

EXTENDEDINFO:ARRAYI[O. | Hasta 100 bytes de datos de diagndstico del
.129] OF BYTE; participante en el bus especificos del fabricante.
Para cada posible participante en el bus se
reserva un byte en el que se utilizan los bits 0 —
2 de la siguiente forma:

Bit O: el participante en el bus existe en la
configuracion.

Bit 1: el participante en el bus esta disponible en
el bus.

Bit 2: el participante en el bus comunica un error.

Fig. 18-6 : Las variables de salida de DiagGetState
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Parametros de médulo / Parametros especificos de un
modulo E/S

Basisparameter | Modulparameter ;

Index | Name | Wert | Default | min. | Max.
HRate T

Yrate 10 10

2

3 Enable.. Yes HYES

4 Mamen  HugoType =|HugoType

il DumnpFi... DAndralogiciProjektel... DilndralogiciPro..

5] IDString  ahc def ahc def

T Fealval... 1.876 1.876 -1.1 29876
g Boolval... TRUE TRUE

9 Test 1634 16#A 1634 16#FF

Fig. 18-7 : Diélogo de pardmetros de médulo

Se muestran los parametros especificados en el archivo de dispositivo..
Sdlo se puede editar en la columna Valor.

indice: el indice es un nimero correlativo (i) que numera los pardmetros
dentro del modulo.

Nombre: nombre del parametro
Valor: valor del parametro, modificable

En principio se muestra el valor pro defecto. Los valores pueden
representarse directamente o mediante nombres simbodlicos. Si las
entradas en el archivo de configuracién no estan ajustadas a "Sdlo
lectura", pueden ser editadas, abriendo para ello el campo de entrada
mediante clic con el ratén sobre el valor, o seleccionando otro valor de
una lista de seleccion. Si el valor consiste en una especificacion de
archivo, se puede abrir el didlogo "Abrir archivo" haciendo doble clic
sobre ésta y seleccionar otro archivo.

Ajuste estandar: nombre por defecto del parametro

Min.: valor minimo del parametro (s6lo en caso de representacion directa
de valores)

Max.: valor maximo del parametro (sélo en caso de representacion
directa de valores)

Si fuera preciso, mediante un tooltip se obtiene informacién adicional
sobre el parametro actualmente seleccionado

En lugar del didlogo Parametros de modulo puede aparecer el didlogo
para parametros especificos de la aplicacion (Custom Parameters).
Asi ocurre si para el modulo en cuestién se ha vinculado mediante una
DLL Hook un didlogo de parametrizacion especifico de la aplicacion en el
archivo de configuracion.
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18.6 Configuracion de un canal

Parametros basicos de un canal

Basisparameter ]

K-ammentar ]In!:uut Bute
Kanakd.: 1000
Flazser |

Grijfie: 8

Default Identifier: [N ‘ |

Fig. 18-8 : Dialogo de parametros basicos para un canal

ID de canal: identificacion del canal globalmente univoca.

Clase: especificacion de si el canal se utiliza como entrada (I), como
salida (Q) o como entrada y salida (1&Q), o si es conmutable a este
respecto (11Q). Si el canal es conmutable, puede conmutarlo mediante
"Extras" "Reemplazar elemento".

Tamano: tamafo de area del canal [byte]

Identificador predeterminado: nombre simbdlico del canal que se
asigna en el archivo de configuracion.

El nombre simbdlico del canal se asigna en el archivo de configuracion.
Sdlo si la configuracion del mddulo padre lo permite puede editarse en el
arbol de configuracion.

Comentario: informacion adicional sobre el canal

En el campo de entrada se puede editar un comentario ya especificado o
introducir uno nuevo.

Direccion: este campo de entrada sélo aparece si se ha activado
mediante una entrada en el archivo de configuracion. Aqui se puede
introducir la direccidon de canal deseada.

Parametros del canal

Este didlogo sirve, de forma andloga al didlogo de parametros de mddulo,
para la representacion y modificacién de los valores de pardmetro del
canal: indice, Nombre, Valor, Ajuste estandar, Min., Max. Al igual que
en los moédulos, puede estar reemplazado por un didlogo "Custom
Parameters" especificos de la aplicacion.

Canales de bits

Se insertan automaticamente canales de bits si un canal recibe la entrada
CreateBitChannels=TRUE en el archivo de configuracion.

Los parametros basicos de los canales de bits contienen sélo el campo
de entrada Comentario.
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18.7 Configuracion de moédulos Profibus

IndraLogic soporta una configuracién de hardware conforme al estandar
PROFIBUS DP. La condicidn es un archivo de configuracion que permita
la insercion de mddulos Profibus.

Un sistema PROFIBUS DP consta de uno o varios maestros y los
esclavos correspondientes. Para que los dispositivos puedan
intercambiar entre si datos mediante el bus, en primer lugar es preciso
configurarlos. En la siguiente puesta en servicio, cada maestro
parametriza los esclavos que se le han asignado en la configuracién. En
un sistema de bus en funcionamiento, un maestro envia datos a los
esclavos correspondientes y/o solicita datos a los esclavos.

La configuracion de los dispositivos de maestro y esclavo en IndralLogic
se basa en los archivos GSD. Estos archivos de datos maestros de
dispositivo son suministrados por el fabricante del dispositivo en cuestion
y contienen una descripcion estandarizada de las propiedades
caracteristicas de un dispositivo PROFIBUS DP. Tenga en cuenta que
los archivos GSD necesarios deben estar presentes en el directorio
definido para los archivos de configuracién ya al iniciarse el programa
IndraLogic.

Los dispositivos afectados pueden ser insertados entonces mediante
didlogos en el arbol de configuracion, y se pueden adaptar los
pardmetros. Debajo de un maestro pueden insertarse uno o varios
esclavos.

Si estd marcado un maestro DP en el arbol de configuracion, estaran
disponibles los siguientes didlogos (la seleccidon depende de la definicién
en el archivo de configuracién) en las pestafas mencionadas
correspondientes: Pardmetros basicos, Parametros DP, Parametros de
bus, Parametros de médulo. Es posible que la segunda pestafa tenga,
en lugar de "Parametros DP", otro titulo definido en el archivo de
configuracion.

Si esta seleccionado un esclavo DP insertado bajo un maestro DP,
obtendra los siguientes dialogos: Parametros basicos, Parametros DP,
Entradas/salidas, Parametros de usuario, Asignaciéon a grupos,
Parametros de maédulo.

En cambio, si se configura al nivel de maestro un esclavo DP en el nivel
superior para el funcionamiento esclavo del PROFIBUS, se necesitan los
siguientes didlogos para la configuracion: Parametros basicos,
Parametros DP, Entradas/salidas, Parametros de mdédulo.

Parametros basicos del maestro DP

El didlogo de parametros basicos de un maestro DP se corresponde con
el de los otros mddulos, ver capitulo "Parametros basicos de un médulo
E/S" en la pagina 18-6.

Parametros de mdédulo del maestro DP

El didlogo de parametros de médulo de un maestro DP se corresponde
con el de los otros mdédulos: Aqui se representan los parametros que se
asignaron al maestro en el archivo de configuracion, ademas de los
parametros DP y de bus, y normalmente se pueden editar los valores.

Parametros DP del maestro DP

Este didlogo muestra los siguientes parametros del maestro DP tomados
del archivo de dispositivo (Es posible que el didlogo tenga un titulo
distinto, definido en el archivo de configuracion):
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Basiparameter DP Paramelet | Busparameter | Modupasameter |
= Irfo
HersteBer Basch Resoth AG, B4701 Erbach
Rewizionr 1.0
ldent-Ni: =015
HW Reiease: V. 1.0
SW Releaze: V.02
Dateiname:  RBOT0T05.gzd 550 Datei.. |
Adrezzen M odus
Stationzadresse: |1 Auta Clear Modus | |
Hiichate Stationsadresse: |1 Automatisch staten v
Gruppen... |

Fig. 18-9

Dialogo de parametros DP para el maestro DP

Informacion

Fabricante, Revisién GSD, ID (numero de identificacion),
HW Release y SW Release (version de hardware y de
software), nombre de archivo GSD

Nombre del
moédulo

Aqui se puede editar el nombre especificado.

Direcciones

Direccion de estacion: el rango posible abarca 0 — 126.
Cada nuevo dispositivo integrado en una linea de bus se
dota automaticamente de la direccidon inmediatamente
superior. (Nota: la direccion 126 es la direccion
predeterminada del esclavo DP). Es posible la introduccién
manual, se comprueba que no haya direcciones duplicadas.

Direccion de estacion mas elevada: se indica la direccién
de estacion mas elevada (HSA) en el bus. Aqui se puede
introducir también una direccién mas baja para reducir el
area GAP (esto es, el area de direccidon que se recorre
durante la busqueda de nuevos dispositivos activos).

Fig. 18-10 : Datos

Mediante el botdon Archivo GSD se puede abrir y ver el archivo GSD

correspondiente

El botén Grupos conduce al didlogo "Propiedades de grupo". Las

en el didlogo de parametros DP para el maestro DP

al dispositivo.

propiedades de grupo se refieren a los esclavos asignados al maestro.

Gruppeneigenschaften
GruppEnmarTe [ Bync. Mode [ Freeze Mode 0k,
Gr bt \_I
Gr 2 W Abbrechen |
Gr3 bt
Grd bt
Grs bt bt
Grg bt bt
Gry H
Gra

Fig. 18-11 : Parametros DP del maestro DP / Propiedades de grupo

Se pueden crea
debe utilizar en

r hasta ocho grupos. Especifique para cada grupo si se
modo Freeze y/o modo Sync. Mediante la asignacién
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de los esclavos (ver "Propiedades del esclavo DP" "Asignacion a grupos")
a distintos grupos se puede sincronizar el intercambio de datos desde el
maestro mediante un comando de control global. Mediante un comando
Freeze, un maestro ordena a un esclavo o a un grupo "congelar" las
entradas en el estado actual y transferir estos datos durante el
intercambio de datos subsiguiente. Mediante un comando Sync, se
ordena a los esclavos conmutar sincrénicamente a las salidas en el
siguiente comando Sync todos los datos recibidos del maestro en el
siguiente intercambio de datos.

Para activar/desactivar la funciéon de Freeze y Sync para un grupo, haga
clic con el botdn izquierdo del raton sobre la posicidon correspondiente en
la tabla para colocar/eliminar una "X" en la opcién deseada, o bien con el
botén derecho del ratdon para activar o desactivar la opciéon mediante un
menu contextual. Ademas, aqui puede editar los nombres de los grupos.

Parametros de bus del maestro DP

El juego de parametros de bus describe el comportamiento cronoldgico
de la comunicacién. Los valores de los distintos parametros se calculan
automaticamente en funcion de la Velocidad de transmision ajustada
por el usuario, a partir de las especificaciones en los archivos GSD, si
esta activada la opcion Optimizar automaticamente.

Nota: jLos valores calculados automaticamente solo constituyen
valores aproximados!

Basisparameter | DP Parametar  Busparameter ]

Baudrate (kBite/s] - [¥ Automatisch optimisten
Fararmeter | Wert | Einheit
Slot Tirme (TSL) i 1Bit
Min Station Delay (min TSOR) i 1Bit
Max. Station Delay (max TSOR) 1] 1Bit
Guiet Tirme (TCHLI i it
Setup Time (TSET) ] [Bit
Target Rotation Time (TTR} i tBit
Gap Update Factor 0
Max, Retry Limil 1]

Min. Slave Interval 0 100 ps
Foll Tirmeout 0 10 ms
Ciata Control Tirme ] ms
Watchdog Time (TWD) i ms

Fig. 18-12 : Parametros de bus del maestro DP
Alternativamente, todos los parametros también pueden editarse
manualmente.

Velocidad de Se pueden escoger los ajustes especificados en el

transmisién archivo GSD, pero solo se puede ajustar una
velocidad de transmision, soportada por todos los
esclavos

Optimizar Si la opcion esta activada, se optimizan conforme a

automaticamente las especificaciones en los archivos GSD los ajustes
realizados en el didlogo "Parametros de bus"; sélo es
posible editar los valores si la opcidn esta desactivada
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Atencion: jLos valores calculados automaticamente
s6lo constituyen valores aproximados!

Slot Time Tiempo maximo que espera el maestro tras el envio
de un telegrama de llamada hasta la recepcion del
primer caracter del telegrama de respuesta de un
esclavo.

Min.Station Delay TSDR min. (en Thit): tiempo de reaccidn minimo tras
el cual estd autorizado a contestar un participante en
el bus (min.11 TBit)

Max.Station Delay TSDR max. (en Thit): plazo de tiempo maximo en el
cual debe contestar un esclavo.

Quiet Time TQUI (en Tbit): tiempo de silencio que se debe
observar al convertir sefiales NRZ (Non Return to
Zero) a otras codificaciones (tiempo de conmutacion
para repetidor).

Target Rotation Time | TTR (en Tbit): tiempo de ciclo tedrico del testigo; plazo
de tiempo proyectado dentro del cual un maestro
debe recibir el testigo. Resulta de la suma de los
tiempos de parada de testigo de todos los maestros
en el bus.

Gap Update Factor Factor de actualizacion GAP G: numero de ciclos de
bus tras los cuales se buscara una nueva estacion
activa anadida en el GAP del maestro (rango de
direcciones desde la direccion de bus propia hasta la
direccioén del siguiente participante activo).

Max. Retry Limit Numero maximo de intentos de llamada reiterados del
maestro cuando no ha recibido ninguna respuesta
valida del esclavo.

Min. Slave Interval Tiempo entre dos ciclos de bus en el cual un esclavo
puede procesar un requerimiento del maestro (base
de tiempo 100 ps). El valor aqui introducido debe
estar adaptado a las especificaciones
correspondientes en los archivos GSD del esclavo.

Poll Timeout Tiempo maximo tras el cual la respuesta del maestro
en una comunicacion maestro-maestro debe ser
recogida por el requester (DP_Master clase 2) (base
de tiempo 1 ms).

Data Control Time Tiempo en el que el maestro comunica su estado
operativo a los esclavos asignados. Al mismo tiempo,
el maestro controla si ha tenido lugar como minimo un
intercambio de datos utiles con los esclavos dentro de
este tiempo, y actualiza la Data_Transfer_List.

Watchdog Time Valor de tiempo para la monitorizacion de acceso
(watchdog). El ajuste no se soporta actualmente
(ajustado de forma fija a 400 ms).

Fig. 18-13 : Parametros de bus del maestro DP
Parametros basicos de un esclavo DP

El didlogo de parametros basicos de un esclavo DP se corresponde con
el de los otros mddulos: ver capitulo "
Parametros basicos de un mdédulo E/S " en la pagina 18-6.

Parametros DP de un esclavo DP

Este didlogo muestra los siguientes parametros del esclavo DP tomados
del archivo de dispositivo (es posible que el didlogo tenga un titulo
distinto, definido en el archivo de configuracion):

Rexroth
Bosch Group DOK-CONTRL-IL**PRO*V01-AW02-ES-P

Poligono Indutrial O Rebullén s/n. 36416 - Mos - Espafia - rodavigo@rodavigo.com



!Q_Q RODAVIGO, S.A. www.rodavigo.net +34 986 288118

Servicio de Att. al Cliente

RODAMIENTOS VIGO, S.A

IndraLogic Apéndice I: Configuracién del control 18-15

Basisparameter  DF Farameter | Ein-/&uzgange I Anwenderparameterl Grupperzuordhun 4 | ’l

—Info
Hersteller.  Bosch Resnath AG

Revision, V2.0
Hw Release: W20
SW Release: A
Dateiname:  R¥__05BA. gsd

Slavetyp: 3 GSD Datei.. |

— Identifikation: — Standardparameter

Stationsadresse: IE Identhurmer;  0x0%EA

Statiohzhame: IH-IL FEB Bk TSDR [TEt): |11
Lock/Unlock: |2 vl

—Aktivierung
Slave in aktueller Konfiguration aktive v ‘watchdag
‘watchdog Contral: I~
Zeit [ms): 1000

Fig. 18-14 : Dialogo de parametros DP para un esclavo DP

Informacién Fabricante, Revision GSD, HW Release y SW
Release (version de hardware y de software), nombre
de archivo GSD, tipo de esclavo

Parametros Numero de identificacién: nimero de identificacion
estandar univoco asignado por la PNO para este tipo de
dispositivo. Establece una referencia univoca entre el
esclavo DP y el archivo GSD correspondiente.

TSDR (Tbit*): Time Station Delay Responder: tiempo de
reaccion minimo tras el cual el esclavo esta autorizado
a contestar al maestro (min.11 TBit)

* TBit: unidad de tiempo para la transmision de un bit
mediante PROFIBUS; valor reciproco de la velocidad de
transmision; p. ej. 1 TBit a 12 MBaud=1/12.000.000
bits/seg=83ns

Lock/Unlock: el esclavo se bloquea o libera para otros
maestros:

0: se pueden sobrescribir el TSDR min. y los
parametros especificos del esclavo;

1: esclavo liberado para otros maestros,

2: esclavo bloqueado para otros maestros, se adoptan
todos los parametros;

3: esclavo liberado de nuevo para otros maestros

Identificacion Direccién de estacion (ver "Parametros DP del
maestro DP"), nombre de estacion (se corresponde
con el nombre del dispositivo, editable).

Activacion El esclavo esta activo/inactivo en la configuracion
actual. Si no se ha escogido la activacion, los datos de
configuracion del esclavo se transmiten al acoplador
durante la descarga, pero no tiene lugar un intercambio
de datos mediante el bus.

Watchdog Si se ha ajustado como activo el control de watchdog,
se aplica el tiempo de watchdog especificado
(monitorizacion de acceso, base 10 ms). Si el maestro
no accede al esclavo dentro de este plazo, el esclavo
vuelve al estado de inicializacion.

Fig. 18-15 : Datos en el didlogo de parametros DP para un esclavo DP
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Mediante el boton Archivo GSD puede ver el archivo GSD
correspondiente.

Entradas/salidas de un esclavo DP

Arwendeimarameter ] Grupperzunidnung | Modulparametes |
Baslspatametar ] OP Parametes Ein-/Ausgangs

Max, Large [nput;: 112 Byte Lange Input 0 Bye
Max Lange Output: 112 Byte Large Output: 0 Bye
Maw, Lanae In-/0utpot: 224 Bute Lanige In-/Output: 0 Byle
Max. Madulanzahl: 7 Anzahl Module: i

=1 Eingabemodule = tussgewshite Madule
Imput 14 ord
[mput 2 Wwords
[nput 34wards
Imput 4 Wwiords:
Imput 5% ords:
[nput B ords
[mput 7 Wwiords
Imput 8 wiords:
Imput 3Words: =
[nput 10 Words
Imput 17 wards
o Input 12 Wards
- Irput 13 Words
- Input 14 Words
= Input 15 Words
- Input 16 Weords

Fig. 18-16 : Didlogo para la configuracion de las entradas/salidas de un esclavo DP

El procedimiento para la configuracion del esclavo depende de si se trata
de lo que se denomina un esclavo "modular" o de un esclavo "fijo" no
modular.

La seleccidon de los médulos para un esclavo modular se realiza de la
siguiente forma:

En la lista de la izquierda se selecciona mediante clic con el raton el
modulo de entrada o salida deseado, y se copia a la ventana de la
derecha mediante el boton Seleccionar. Las entradas incorrectas
pueden corregirse seleccionando el moédulo no necesario en la ventana
de la derecha y accionando el botén Borrar. Los médulos insertados se
muestran directamente en el arbol de configuraciéon. Si se marcan alli,
aparece el correspondiente didlogo Médulo Profibus, el cual muestran
las direcciones de entrada, de salida y de diagndstico del médulo. Si se
marca un canal correspondiente a este modulo, se abre el didlogo Canal
Profibus, el cual indica la direccion del canal. Para estos dos dialogos
también puede haber otros titulos definidos en el archivo de
configuracion.

Dado que se deben tener en cuenta las longitudes de datos maximas
especificadas en el archivo GSD (Longitud max. Input, Longitud max.
Output, Longitud max. Input/Output) y el nimero maximo de maédulos
(Namero max. de médulos), esta informacién se muestra en ambas
listas de moddulos. El bloque de la izquierda representa los valores
posibles maximos para el dispositivo, y el de la derecha los valores
alcanzados en la suma mediante la configuracion seleccionada. En caso
de excederse los valores maximos se muestra un mensaje de error.

El didlogo muestra en la ventana de la izquierda una lista todos los
modulos de entrada y salida disponibles en el archivo GSD del esclavo, y
la ventana de la derecha contiene la configuracién de entradas y salidas
actualmente seleccionada para este dispositivo.

Si se trata de un esclavo modular (dispositivo que puede equiparse con
diversos mddulos E/A), se realiza la seleccion de la siguiente forma: En la
lista de la izquierda se selecciona mediante clic con el raton el médulo de
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entrada o salida deseado, y se copia a la ventana de la derecha mediante
el botdn >>. Las entradas incorrectas pueden corregirse seleccionando el
maddulo no necesario en la ventana de la derecha y accionando el boton

Borrar.

Este tipo de seleccion no es posible en caso de esclavos no modulares.
Estos fuerzan directamente una representacién cerrada de sus entradas
y salidas en la ventana de la derecha. Los mddulos no deseados pueden
eliminarse entonces mediante seleccion y Borrar.

El botén Propiedades conduce al didlogo "Propiedades de mddulo” para
el médulo de entrada o salida seleccionado actualmente en la lista
izquierda o derecha. Indica el Nombre, la Config (codificacién de la
descripcidon del médulo segun la norma PROFIBUS) y las longitudes de
entrada y salida del modulo en bytes. Si la descripcion del modulo en el

archivo GSD contiene, ademas del

juego estandar,

parametros

especificos adicionales, éstos se muestran listados aqui con valor y
rango de valores. Si esta activada la opcion Nombres simbdlicos, se
utilizan para ello los nombres simbdlicos.

Moduleigenschalten E

Mame SES7 134-4JB50-0aB0 281 RTD
Config  Ox51
Eingabelarige Byla] 4

Ausgabelange (Bitel D
Symbokische Namen:  [#

Parameter | went | weneberei~
Sammeldiagnose SpEtrEn Bit{0y 0 01
Diagnose: Ueshetlauffntarlauf Sperren Bit{1y 0 0-1
Diagnose: Drahtbruch EO Sperren Bit(2y 0 0-1
Diagnose: Drahtbruch E1 Sperren Bit(3y 001
Glaettung EO keine Bitareaid-a
Glaettung E1 keine BitAreais-7
tessart-bereich EO RTD-4L PE100 Std.  BitAreaid-3
Messart-bereich E1 RTD-4L Pt100 5td.  BitAreaid-7
4 *

Fig. 18-17 : Didlogo Propiedades de médulo para entradas/salidas de un

esclavo DP

Parametros de usuario de un esclavo DP

Eampatametaﬁ oP Paraneteri En-Ahuzgange Ariwendemparamster I.En.lppenzuotdnungl Madulpararnetes

Lange dei Areendetparameter it Bpte:. 3 I
Parameler | Werd | Weriehereich
Byte D ] D-255
Byle 1 ] D-255
Byle 2 8 0-255

Fig. 18-18 : Dialogo de parametros de usuario para un esclavo DP
Aqui se ofrece una lista de diversos parametros ampliados de un esclavo

DP definidos en el archivo GSD. La columna Parametros indica el
nombre del pardmetro. Los valores de parametro introducidos en la
columna Valor pueden modificarse mediante doble clic o pulsando el
botén derecho del raton. Ademas se indica el Rango de valores.
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Si en el archivo GSD también estan asignados nombres simbdlicos para
los parametros, se puede activar la opcion Nombres simbdlicos, de
modo que los valores se muestren con éstos. Ademas, con fines
informativos se indica encima de la tabla la Longitud de los parametros
de usuario.

Asignacion a grupos de un esclavo DP

Ba@lsparal‘rtatej' DF F'ammalal_l Einv/Ausgange |Anwenderparamatal Giruppanzuordnung Madulpal_ameter1

Freeze Mode:  [7

Syhe Mode: @
Gruppenzinehbtigkeit [-ayne Mode | Fréeze wade

Gr % X
Gr2 bt
Gr3 %
Grd X X
Gra

Gr@ X X
Gr7 b4 X
Gra X

l Globale Gnippeneinenschalish

Fig. 18-19 : Dialogo para la asignacién de un esclavo DP a grupos

Este dialogo sirve para la asignacion del esclavo a uno o varios de los
ocho grupos posibles. En cambio, las propiedades de grupo de validez
general (Modo Sync y/o Modo Freeze) ) se definen durante la
configuracion de las propiedades maestras (ver "Parametros DP del
maestro DP", "Propiedades de grupo"). También se accede a este
didlogo mediante el botén Propiedades de grupo globales.

El(los) grupo(s) a los que se asignd el esclavo se marcan con un signo
"mas". Para la asignacién a o eliminacién del esclavo de un grupo se
selecciona el nombre del grupo en la columna Pertenencia a grupo y se
selecciona con el botén derecho del ratdn "Afadir esclavo a grupo” o
"Eliminar esclavo de grupo", o bien se hace de nuevo clic con el ratén a la
izquierda junto al nombre del grupo.

Un dispositivo esclavo sélo puede asignarse a aquellos grupos cuyas
propiedades soporte. Las propiedades del esclavo en cuestién relativas a
esto (Modo Sync / Modo Freeze) se muestran encima de la tabla. Los
modos soportados por el dispositivo se identifican mediante una marca.

Parametros de médulo de un esclavo DP

El didlogo de parametros de mdédulo de un esclavo DP se corresponde
con el de los otros mddulos: Aqui se representan los parametros que se
asignaron al esclavo en el archivo de configuracion, ademas de los
parametros DP y de usuario, y normalmente se pueden editar los valores.
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Propiedades de un esclavo DP en el modo esclavo-
esclavo del PROFIBUS

Si se utiliza el PROFIBUS en modo de esclavo, el dispositivo esclavo
esta insertado en el "nivel maestro”. La configuracién puede efectuarse
mediante cuatro pestanas:

1. Parametros basicos

2. Parametros DP

3. Parametros de modulo
4. Entradas/salidas

18.8 Configuracion de médulos DeviceNet

IndraLogic soporta una configuracién de hardware para un sistema de
bus que utiliza el protocolo normalizado internacionalmente DeviceNet
(EN50325). Mediante DeviceNet se implementan principalmente redes
maestro-esclavo con propiedades Plug & Play, esto es, con un bus para
la conexion directa a sensores y actuadores (interruptores de
aproximacion, valvulas).

El protocolo de comunicacion DeviceNet se base en CAN (Controller
Area Network). La condicion para el intercambio de datos es la existencia
de una conexidon entre los modulos comunicantes. El configurador
DeviceNet de IndraLogic prevé la definicion de un maestro DeviceNet
que controla el intercambio de datos de sus esclavos DeviceNet en la
red. Para el intercambio de los datos de entrada y salida entre los
modulos esclavos se soportan diversos tipos de comunicacion.
Normalmente, el maestro DeviceNet adopta la funcion "UCMM"
(Unconnected Message Manager para conexiones multiples simultaneas)
y se ocupa de las consultas de otros maestros a sus esclavos (con
aptitud UCMM).

La condicion para la configuracion DeviceNet en el configurador del
control IndraLogic es un archivo de configuracién que permita la insercién
de mddulos maestro y esclavo DeviceNet.. El archivo de configuracion se
busca automaticamente en el directorio actualmente ajustado para
archivos de configuracion (ver capitulo 4.2, Proyecto - Opciones -
Directorios).

Conforme a las definiciones en el archivo de configuracion *.cfg se
pueden utilizar en la configuracion los archivos EDS (archivos de
dispositivo, Electronic Data Sheet), los cuales también existen en el
directorio actual para los archivos de configuracién. En un archivo EDS
se describen las posibilidades de ajuste de un médulo DeviceNet. Tenga
en cuenta que también los archivos de dispositivo CAN llevan la
extension .EDS, pero no pueden utilizarse para la configuracion
DeviceNet!

Tenga en cuenta que puede ahnadir selectivamente archivos de
configuracién también durante el trabajo en el proyecto.

Si estd marcado un maestro DeviceNet en el arbol de configuracion,
estaran disponibles los siguientes didlogos (la seleccion depende de la
definicién en el archivo de configuracion) en las pestafias mencionadas
correspondientes: Parametros basicos, Parametros Device Net,
Parametros de médulo.

Si estéd seleccionado un esclavo DeviceNet insertado bajo un maestro
DeviceNet, obtendra los siguientes didlogos: Parametros basicos,
Parametros Device Net, Configuracion de conexién E/S, Parametros,
Parametros de médulo.

A continuacién se describen los diversos didlogos de configuracion:
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Parametros basicos de un maestro DeviceNet

El didlogo de parametros bésicos de un maestro DeviceNet se
corresponde, en cuanto a los puntos de didlogo contenidos (ID de
maddulo, Numero de nodo, Direccion de entrada, Direccidn de salida,
Direccion de diagnostico) con el de los otros médulos (ver capitulo
"Parametros basicos de un modulo E/S " en la pagina 18-6).

Parametros DeviceNet de un maestro DeviceNet

BT steuerungskonfiguration M=l &3
B— (g Steverungskonfiguration ﬂ
& dIDeviceNetMasterVaR) |
25— =5 00010067045E03)
: BE—hange of State
B—Cylic Masterparameter
B B3 750806_2 eds{var

Basioparameter  Device Nel Paameter | Modulparameter |

Baudrate [Baud]): | 123000 -

Adresse: ID

ol o

Fig. 18-20 : Dialogo de parametros DeviceNet para un maestro DeviceNet

Introduzca en el campo Direccion el nimero de identificacion del maestro
DeviceNet, especificado en el propio mdédulo. jEl significado de este
numero de identificacién coincide con el de la ID de nodo de un modulo
CAN y no debe confundirse con el nimero de nodo o la direccién
introducidos en el didlogo de parametros basicos! Se debe introducir
como decimal, y son posibles valores de 0 a 63, ajuste predeterminado:
0.

Ademas se debe definir en la red la velocidad de transmisién [baudios]
para el intercambio de datos en la red. Se pueden seleccionar los
siguientes ajustes: 125000 (predeterminado), 250000, 500000.

Parametros de modulo de un maestro DeviceNet

El didlogo de parametros de médulo de un maestro DeviceNet se
corresponde con el de los otros médulos, ver capitulo "Parametros de
moddulo / Parametros especificos de un médulo E/S" en la pagina 18-
8). Aqui se representan los parametros que se asignaron al maestro en el
archivo de configuracion, ademas de los parametros DeviceNet y de bus,
y normalmente se pueden editar los valores.

Parametros basicos de un esclavo DeviceNet

El didlogo de paradmetros basicos de un esclavo DeviceNet se
corresponde, en cuanto a los puntos contenidos Direccion de salida y
Direccion de entrada, con el de los otros moédulos, (ver capitulo
Parametros basicos de un moédulo E/S " en la pagina 18-6). La direccion,
entrada o salida, se establece desde la perspectiva del modulo.
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Parametros DeviceNet de un esclavo DeviceNet

Basisparameter Device Net Parameter |EJA-Verbindungskonfiguration| Parameterl Modulparameterl

 &llgemein

Adresse: I

V¥ Gerat in Konfiguration aktiv

Infa...

Expert...

Fig. 18-21 : Didlogo de pardmetros DeviceNet para un esclavo DeviceNet

Aqui se configuran los parametros generales del médulo esclavo:

Direccion: nimero de identificacion del esclavo DeviceNet, especificado
en el propio médulo. jEl significado de este numero de identificacion
coincide con el de la ID de nodo de un moédulo CAN y no debe
confundirse con el nimero de nodo o la direccidon introducidos en el
didlogo de parametros basicos! Se debe introducir como decimal, y son
posibles valores de 0 a 63.

Dispositivo en configuracion activo: Active esta opcidn para definir el
dispositivo como participante activo para la comunicacion en la red.

Informacién: Este botdon abre una ventana en la que se muestra el
contenido del archivo EDS del dispositivo. Tenga en cuenta que también
los archivos de dispositivo CAN pueden llevar la extensién ".eds", pero no
pueden utilizarse para la configuracién DeviceNet.

Expert...: Este botén abre el didlogo Configuraciéon avanzada, donde se
pueden configurar los siguientes puntos:

e UCMM: (Unconnected Message Manager for multiple connections) Si
esta activada esta opcidn (ajuste estandar), el esclavo entiende los
mensajes UCMM. Las clasificaciones posibles: Group1, Group2 o
Group3 (ajuste estandar)

e Aqui se pueden desactivar comprobaciones que tienen lugar por
defecto al iniciar la red. En cada comprobacién se compara el valor
especificado en el archivo eds utilizado con el que se encuentra en el
madulo:

e Comprobar ID de fabricante , Comprobar tipo de dispositivo ,
Comprobar codigo de producto, Comprobar version de producto
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Erweiterte Einstellungen x| |
[ UCMM IGn:uup 3 "I

— Start
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v Device Typ priifen
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¥ Produktversion priifen

(] I Cancel

Fig. 18-22 : Didlogo Configuracién avanzada
Configuracion de conexion E/S de un esclavo DeviceNet

Aqui se configuran las entradas y salidas del dispositivo mediante las
cuales se deben intercambiar los datos (valores de parametros). Se
define un tipo de conexion y se crean las posibilidades de entrada y
salida a partir de las proporcionadas por el dispositivo (archivo EDS,
Inputs, Outputs).

[GBptes, 'MDW_SM_IW' il EBﬂes "ralog_Digtal_Gtatus_lrpul”
6 Bytes. "Digital Status. Input” By

ﬁB&-AniqLDgidlmxf
6 Bytes. 'D!ﬂd Irp:r-j;.

s
L E

Fig. 18-23 : Didlogo para la configuracion de conexién E/S de un esclavo
DeviceNet

Conexidn E/S escogida: Ajuste aqui el tipo deseado de comunicacion

que debe aplicarse para la configuracién de conexién E/S de un esclavo

DeviceNet que se realizard mas abajo:
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e Poll: Los datos de los esclavos son consultados ciclicamente por el
maestro (método maestro-esclavo)

e Bit Strobe: El maestro DeviceNet-Master envia un telegrama
Broadcast a todos los esclavos con el requerimiento de enviar los
datos actuales. Los participantes contestas sucesivamente,
empezando por el nodo 1. Los datos que cada dispositivo puede
enviar de vuelta después de una orden Bit Strobe estan limitados a 8
bytes de longitud.

¢ Change of State: Cada vez que se produce un cambio en la entrada,
el esclavo envia automaticamente los datos al maestro. No es
necesaria la consulta por parte del maestro.

e Cyclic: El esclavo envia sus datos automaticamente una vez
transcurrido un tiempo de ciclo (funcién "Heartbeat").

¢ Multicast Poll: actualmente no esta soportado

E/S total: Aqui se indica cuantos bytes de entrada y bytes de salida se
estan utilizando actualmente en total para todas las entradas y salidas
configuradas abajo. Los numeros resultan de las longitudes que estan
definidas para las E/S en los campos "Entradas" y "Salidas".

Avanzado: Este botén conduce al didlogo Configuracion avanzada, que
ofrece la posibilidad de modificar los siguientes ajustes predeterminados
para la conexién ajustada actualmente:

o Expected Packet Rate: Ajuste estandar: 75, ciclo esperado (en
milisegundos) en el que el esclavo debe enviar los datos requeridos
mediante la conexién existente.

e Timeout de fragmentacion: [ms]: ajuste estandar 1.600 ms; si los
datos a transmitir exceden un tamano de 8 bytes, el intercambio de
datos debe tener lugar de forma fragmentada (en varios telegramas).
El timeout de fragmentacion establece en milisegundos cuanto tiempo
esperara el maestro a que el esclavo conteste a un telegrama
fragmentado antes de desencadenar la accién ajustada en "Accion b.
Error vig. tiempo".

e Accidn b. Error vig. tiempo: Ajuste cual de las siguientes acciones
se debe desencadenar en caso de un error de vigilancia de tiempo:

e Transition to timed out: (Ajuste estandar) Esta accion esta
definida especificamente para el esclavo.

e Auto delete: Se borra la conexion E/S.

e Auto reset: Se mantiene la conexion, el maestro reconfigura el
esclavo, se repone el watchdog.

Opciones adicionales para el tipo de conexién "Change of state":

Tiempo de bloqueo de emision: (Ajuste estandar:1) Intervalo minimo
en milisegundos entre dos mensajes, aunque se hayan modificado datos
durante este lapso. Este método impide que el dispositivo sea
sobrecargado demasiado rapidamente con consultas entrantes. El valor 0
define la inexistencia de tiempo de bloqueo de emisién, y en este caso se
realiza el intercambio de datos a la maxima velocidad posible.

Timeout [ms]: (Ajuste estandar: 16) Si se ha excedido el "heartbeatrate
(numero de pulsaciones)" en este lapso de tiempo (en milisegundos) sin
que se hayan enviado datos, se constata un error de vigilancia de tiempo.

Heartbeatrate[ms]: (Ajuste estandar: 250) Lapso de tiempo en
milisegundos al cabo del cual el esclavo debe enviar obligatoriamente
sus datos, aunque éstos no hayan variado.
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Opciones adicionales para el tipo de conexién "Bit Strobe":

Utilizar bit de salida: (Ajuste estdndar: desactivado) Al contestar, el
esclavo utiliza el bit de salida, que se corresponde con el que el maestro
ha utilizado en su telegrama de requerimiento.

Opciones adicionales para el tipo de conexion "Cyclic":

Intervalo [ms]: (Ajuste estandar: 100) Intervalo (en milisegundos) en el
que el esclavo debe enviar automaticamente sus datos (Heartbeat).

Timeout [ms]: (Ajuste estandar: 16) Si se ha excedido el heartbeat-rate
en este lapso de tiempo (en milisegundos) sin que se hayan enviado
datos, se constata un error de vigilancia de tiempo.

Entradas:

Seleccione del campo Conexiones disponibles las entradas deseadas y
transmitalas mediante el boton >> al campo Conexiones de entrada
configuradas. Mediante el botén << puede eliminar entradas de alli.

Para establecer la longitud de una entrada configurada (bytes), haga
doble clic sobre esta entrada. Se abre el didlogo Longitud de la
conexion. Introduzca aqui la Longitud en bytes deseada y confirme con
OK. Entonces se indica la longitud entre paréntesis detras de la entrada
configurada.

Las conexiones de entrada configuradas se muestran directamente en el
arbol de configuracion. Debajo del esclavo aparece una entrada con el
nombre del tipo de conexion, y debajo las conexiones de entrada y salida
correspondientes.

Salidas:

Configure las salidas de la misma forma que se ha descrito para las
entradas.

Parametros de un esclavo DeviceNet

Los parametros aqui listados vienen predeterminados por el archivo EDS
del dispositivo. Conforme a la configuracién de entradas/salidas se
intercambian en la red los valores actuales.

Obj.: nimero de identificacion el pardmetro (objeto) mediante el cual se
gestiona en una lista de parametros (directorio de objetos). Este nimero
de objeto se crea a partir del nimero de parametro que esta especificado
en el archivo EDS en la descripcién del parametro correspondiente
(seccion [Params], "Param<numero>").

Tipo: tipo de dato del parametro

Acc.: derechos de acceso rw=lectura/escritura, ro=sélo lectura

Min., Max.: rango de valores del parametro, delimitado por valores
minimo y maximo

Ajuste estandar: valor predeterminado del parametro

Valor: si asi esta definido en el archivo EDS, aqui se puede modificar el
valor del parametro. Para ello esta disponible una lista de seleccion de
valores predeterminados, 0 bien se puede abrir un campo de entrada
haciendo clic con el ratén sobre el campo de tabla.

Parametros de médulo de un esclavo DeviceNet

El didlogo de parametros de mddulo de un esclavo DeviceNet se
corresponde con el de los otros médulos, ver capitulo "Parametros de
moédulo / Parametros especificos de un médulo E/S" en la pagina 18-8).

Aqui se representan los parametros que se asignaron al esclavo
mediante el archivo de configuracién, ademas de los definidos en el
didlogo de parametros, y normalmente se pueden editar los valores.
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18.9 Configuracion del control en modo Online

En el modo Online se indican en el editor de configuracion los estados de
las entradas y salidas del control. Si una entrada o salida booleana tiene
el valor "TRUE", se muestra en azul la casilla situada delante de la
entrada o salida en el arbol de configuracion, mientras que los valores no
booleanos se completan al final de la entrada (p. ej. "=12"). Las entradas
booleanas pueden alternarse mediante clic con el ratén, mientras que en
otras entradas aparece un dialogo para introducir el nuevo valor al hacer
clic al principio de la linea. El nuevo valor se adopta en el control
inmediatamente después de confirmar con OK.

Tenga en cuenta ademas las posibilidades de diagndstico Online
dependientes del sistema de destino.

18.10 Escaneo del hardware/Estado/Diagndstico desde el
sistema de destino

Si asi lo soportan el sistema de destino y el archivo de configuracién
utilizado, se puede llamar desde el sistema de destino informacién sobre
la configuracién y el estado actual o informacion de diagndstico de los
maédulos de hardware existentes, y se pueden utilizar y visualizar en la
configuracién del control en IndraLogic:

Escanear la configuracion de médulo

Si asi lo soportan el sistema de destino y el archivo de configuracién
utilizado, en el menu contextual esta disponible la orden Escanear
configuraciéon de médulo para el médulo actualmente seleccionado en
la configuracién del control. Esta orden solo esta disponible en el modo
Offline y al ejecutarla se lee desde el control la configuracion de hardware
actual de este médulo y se ofrecen posibles subnodos existentes en el
arbol de configuracion para la insercion. De este modo, si el archivo de
configuracion lo permite, se puede reproducir de forma sencilla en
IndraLogic la configuracion actual del médulo.

Cargar estado de médulo

Si asi lo soportan el sistema de destino y el archivo de configuracién
utilizado, en el menu contextual esta disponible la orden Carga estado
de médulo para el médulo actualmente seleccionado en la configuracion
del control. Esta orden sdlo estd disponible en el modo Online y al
ejecutarla se lee desde el control el estado actual del mdédulo y se indica
mediante un color en el arbol de configuracion.

¢ Negro: médulo presente y correctamente parametrizado.
e Azul: médulo presente pero parametrizado incorrectamente.
¢ Rojo: médulo no presente.

Esta representacion de estado también tiene lugar automaticamente con
cada descarga.

Mostrar mensajes de diagndstico

Si asi lo soportan el sistema de destino y el archivo de configuracién
utilizado, en el menu contextual estd disponible la orden Mostrar
mensajes de diagndstico para el médulo actualmente seleccionado en
la configuracién del control. Esta orden soélo esta disponible en el modo
Online y al ejecutarla se lee desde el control la informacién de
diagndstico actual del médulo y se muestra en una ventana.
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Para sus notas
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